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1 Orientering

Denna metod ar avsedd for bestamning av synbarhet i fordonsbelysning hos torra
och vata vagmarkeringar och benamns vanligen retroreflexion. Matningar sker pa
markeringar ute i falt med olika instrument enligt den geometri som redovisas i punkt
4.

Detta ar en tillfallig metod som bygger pa att val av méatplatser sker enligt WMB 599
"Bestamning av matplats vid kontroll av vagmarkering”. Metoden kommer att erséttas

av en metod som mer overenstammer med den som tas fram inom CEN/TC 226
Road Equipment, dar val av méatplatser sker statistiskt.

2 Sammanfattning

Efter kalibrering av instrumentet utférs matning pa torr respektive vat markering pa
ett antal matplatser enligt WMB 599 "Bestamning av matplats vid kontroll av
vagmarkering". Medelvéardet for respektive markering beréknas.

| denna metodbeskrivning finns tva instrument beskriva. Andra instrument med
samma matgeometri kan anvandas.

3 Sakerhet

Observera gallande foreskrifter for arbete pa vag. Arbetarskyddsstyrelsens
forfattningssamling "Vagarbete" och W publikation "Arbete pa vag".

4 Benamningar

4.1 Objekt

Ett objekt ar en markerad stracka som hanfor sig till ett vagnummer, utfért med
samma materialtyp, med endast en entreprendr samt under samma ar.

4.2 Matplats

En matplats ar det kontrollomrade inom objektet, som tas fram med hjalp av
metodbeskrivning WMB 599 "Bestamning av matplats vid kontroll av vagmarkering”.
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4.3 Matpunkt

En matpunkt ar varje punkt pd matplatsen dar instrumentet satts ner och en
avlasning gors.

4.4 Retroreflexion

Retroreflexion &@r den egenskap hos vagmarkering som beskriver den andel ljus som
reflekteras tillbaka till féraren vid stralkastarbelysning. Retroreflexionen anges i
enheten mcd/m2och lux.

4.5 Kvarvarande markering

For att bedomas som kvarvarande markering maste den markerade delytan eller vid
heldragen linje varje m markerad linje, tdcka belaggningen med undantag av
genomslitningar pa stentoppar. Dessa genomslitningar far hégst uppga till 20 % av
markeringens yta.

5 Utrustning

5.1 LTL-800

Instrumentet &r sa konstruerat att det simulerar en belysnings- och
observationsstracka till personbilsforaren pa 30 m med belysningsvinkel 1,24 ° och
observationsvinkel 2,29 °. Geometrin svarar vidare mot en monteringshojd av
stralkastarna pa 0,65 m och forarens 6gonhéjd pa 1,2 m. Vid laddning av
instrumentet dra ut nedersta kabeln pa elektronikdelen. Denna kabel kommer fran
ackumulatorn. Skarva ihop den med laddarens kabel. Anslut laddaren till 220 V,
varvid en r6d lampa tdnds. Nar lampan blinkar ar instrumenet fullmatad. Ingen risk
for overladdning finns. Ackumulatorn kan aven laddas med 12 V likstrom. Anslut
kabeln med laddningsmotstand mellan ackumulatorn och batteriet. Observera
polariteten.

Kalibering och matning, se instruktion fran tillverkaren.

5.2 LTL-2000

Instrumentet har samma matgeometri som LTL 800 och ar optiskt identiskt med detta
instrument.

Vid laddning av instrumentet ansluts den laddare som medféljer instrumentet i darfér
avsett uttag. Kontakten passar endast i detta uttag och ackumulatorn kan inte
Overladdas.

Kalibering och matning, se instruktion fran tillverkaren.
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6. Utforande

Funktionskontroll kan ske enligt tva olika forutsattningar

- att kontrollera en generalentreprenad, dar kraven endast stalls pa kvarvarande
markering. Om delmarkeringen, som slumpats enligt VVMB 599 "Bestamning av
matplats vid kontroll av vagmarkering" inte uppfyller kravet pa kvarvarande
markering, flyttas matningen till ndrmaste delyta som uppfyller kraven.

- att kontrollera om en vagstracka har godtagbar funktion t ex i samband med

totalentreprenad eller underhall. Matning utférs pa de matplatser som tagits fram
enligt VVMB 599 "Bestamning av matplats vid kontroll av vagmarkering"

6.1 Torrmatning

Bestam laget for tre matplatser enligt metodbeskrivning VVMB 599 "Bestamning av
matplats vid kontroll av vagmarkering".

Utfér méatning pa samtliga langsgaende linjer pa varje objekt. Detta innebar att t ex
vanster kantlinje, mittlinje och hoger kantlinje skall matas var for sig och uppfylla
kraven. Ovriga markeringar t ex pilar, symboler, 6vergangsstallen, text, stopp- och
varningslinje bor ocksa matas.

Borsta av l6st liggande smuts fran markeringen fére matning.

Kontrollera att markeringen ar torr.

En okular kontroll av markeringens yta med en forstoringslupp (8 ggr) ger operatdren
en indikation pd om matvardet ar rimligt.

6.1.1 Langsgaende markeringar

- P4 intermittenta linjer valj tva méatpunkter pa varje dellinje.

Matpunkterna skall ligga 1/3 in pa linjen fran dess borjan och slut, se figur 1.
L/3 L/3
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Mat kantlinjer i trafikens riktning pa 3 dellinjer efter varandra
Mat korfaltslinjer i trafikens riktning pa 2 dellinjer efter varandra
Mat mittlinjer i vagens riktning pa 2 dellinjer efter varandra.

- P& heldragna linjer valj tvd matpunkter med 0,5 m mellanrum.
Mat kantlinjer i_trafikens riktning pa tre matplatser med 5 m mellanrum se figur 2.

Mitpunkter MEitpunkter Meitpunkter

R R A

LN R

Sm

Mat mittlinjer i vigens riktning pa tva matplatser med 5 m mellanrum.

- Linjer av typ kamflex skall betraktas som tva separata markeringar- en plan
och en profilerad.

Torr méatning skall endast utféras pa den plana delen.

6.1.2 Ovriga markeringar

- Pa overgangsstallen utfér matning pa tre delytor. Borja matningen pa dellytan
langst till hoger i vagens riktning och fortsatt matningen pa varannan delyta.
Utfor tvd matningar pa varje delyta.

- Pa pilar och symboler utfor tva méatningar pa respektive markering.

- Mat dvriga tvargaende markeringar enligt samma princip som langsgaende
linjer.

6.2 Vatmatning
Vagmarkeringar med krav pa funktion i vata skall blotas med vatten fran en
vattenkanna eller hink. Sprid vattnet pa matpunkterna sa de blir ordentligt vata. Vanta

1i2 minut och mat pa den proiilerad delen av markering. Placera matinstrumentet sa
att en eller flera tvarytor kommer i matomradet.

7 Berakningar

Berékna medelvéardet av samtliga matvarden for respektive linje inom objektet.
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Understiger medelvardet kravet skall matningen goras om for denna linje pa hela
objektet. Anvand nésta grupp av slumptal enligt VVMB 599 "Bestdmning av méatplats
vid kontroll av vagmarkering". Visar aven denna matomgang for lagt medelvarde
skall linjen underkannas.

8 Rapport

Rapportera:

Vaghallare

Entreprenor

Nar markeringen ar utford
Matoperator
Lansbokstav/vagnummer

Namn pa delstracka

Objektets langd

| vilken sektion métningen genomforts
Datum for matning

© NGO~ ®®DNE

10. Lufttemperatur

11. Markeringens temperatur

12. Relativ luftfuktighet

13. Typ av markering

14. Typ av material

15. Vagsektion (vagbredd, korfaltsberdd, vagrensbredd)

16. Belaggningsyta (slat/ytbehandling)

17. Nar belaggningen &ar utford (om mojligt)

18. Typ av métutrustning

19. Matresultat Medelvardet av samtliga matvarden for respektive linje inom
objektet

20. ADTt (om mgjligt)

21. Ovrigt
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